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	tb_versione: 1.1
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	tb_denominazione_ins_ita: Meccanica dei sistemi per simulazioni
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	tb_denominazione_mod_eng: 
	tb_obiettivi_ita: OBIETTIVI FORMATIVI:
Il corso si prefigge di insegnare agli studenti le conoscenze e gli strumenti necessari per affrontare le problematiche legate alla identificazione, modellazione, analisi, e simulazione di sistemi piani multi-corpo, in lingua e terminologia inglese

CONOSCENZA E CAPACITÀ DI COMPRENSIONE:
modellazione e procedure di analisi e simulazione per riconoscere struttura e caratteristiche di meccanismi e macchine 

CAPACITÀ DI APPLICARE CONOSCENZA E COMPRENSIONE:
acquisizione di procedure di analisi e simulazione per la comprensione di caratteristiche cinematiche e dinamiche di meccanismi e macchine

AUTONOMIA DI GIUDIZIO: 
possibilità di giudicare la funzionalità di meccanismi e macchine con proprie valutazioni qualitative e quantitative

ABILITÀ COMUNICATIVE:
apprendimento di terminologia tecnica e procedure di presentazione di performance di meccanismi

CAPACITÀ DI APPRENDIMENTO:
apprendimento di terminologia tecnica e procedure di presentazione di performance di meccanismi


	tb_obiettivi_eng: LEARNING OUTCOMES:
The course aims to teach students the knowledge and tools necessary to address problems related to the identification, modeling, analysis, and simulation of multi-body planar systems, in English language and terminology

KNOWLEDGE AND UNDERSTANDING: 
modeling and analysis and simulation procedures to recognize the structure and characteristics of mechanisms and machines

APPLYING KNOWLEDGE AND UNDERSTANDING:
acquisition of analysis and simulation procedures for understanding the kinematic and dynamic characteristics of mechanisms and machines

MAKING JUDGEMENTS: 
possibility of judging the functionality of mechanisms and machines with one's own qualitative and quantitative assessments

COMMUNICATION SKILLS:
learning technical terminology and procedures for presenting mechanism performances

LEARNING SKILLS:
learning technical terminology and procedures for presenting mechanism performances


	tb_prerequisiti_ita: Conoscenza della meccanica di corpi rigidi e capacità computazionali
	tb_prerequisiti_eng: Knowledge of the mechanics of rigid bodies and computational skills
	tb_programma_ita: Struttura e classificazione dei sistemi meccanici planari, modellizzazione cinematica, analisi della mobilità, approcci grafici di analisi cinematica, analisi cinematica con algoritmi computerizzati, modellistica dinamica e statica, approcci grafici di analisi dinamica, analisi dinamica con algoritmi computerizzati, valutazione delle prestazioni; modellazione e simulazione di sistemi meccanici con software package; elementi di trasmissioni meccaniche.
	tb_programma_eng:  Structure and classification of planar mechanical systems, kinematic modeling, mobility analysis, graphical kinematic analysis approaches, kinematic analysis with computer algorithms, dynamic and static modeling, graphical dynamic analysis approaches, dynamic analysis with computer algorithms, performance evaluation; modeling and simulation of mechanical systems with software packages; elements of mechanical transmissions.
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	tb_mod_verifica_ita: La prova scritta consiste in tre domande a risposta multipla e tre problemi di analisi cinematica e dinamica di un sistema meccanico o meccanismo piano. la valutazione delle soluzioni dei problemi comprende gli aspetti procedurali e formulazioni, come le valutazioni numeriche.
	tb_mod_verifica_eng: The written test consists of three multiple choice questions and three problems of kinematic and dynamic analysis of a mechanical system or planar mechanism. Evaluation of problem solutions includes procedural aspects and formulations, such as numerical calculations.
	tb_testi_ita: Testi di Meccanica applicata alle macchine, meccanica di sistemi meccanici, teoria/scienza dei Meccanismi
	tb_testi_eng: Texts on mechanics applied to machines, mechanics of mechanical systems, theory/science of mechanisms
	tb_biblio_ita: Lopez-Cajùn C., Ceccarelli M., Mecanismos, Trillas, Città del Messico
Shigley J.E., Pennock G.R., Uicker J.J., “Theory of Machines and Mechanisms”, McGraw- Hill, New York
Handnotes and papers by the teachers - Appunti e articoli a cura del docente.
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Shigley J.E., Pennock G.R., Uicker J.J., “Theory of Machines and Mechanisms”, McGraw- Hill, New York
Handnotes and papers by the teachers - Appunti e articoli a cura del docente.
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